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(54) Poignee d'ouvrant de vehicule automobile monte pivotant autour de deux axes distincts 

(57) L'invention concerne une poignde d'ouvrant de 
vehicule automobile, du type comportant un ^l^ment de 
prehension (36) qui s'6tend du cote externe d'un pan- 
neaude carrosserie (12) et qui est articuid sur un sup- 
port de poignee (14), autour d'un premier axe (A3), de 
mani&re k pivoter vers I'exterieur entre une position de 
repos et une position d'ouverture, 

caracterisee en ce que I' element de prehension 
est susceptible d'dtre deplace en rotation de i'exterieur 
vers i'interieur, sensiblement autour d'un second axe de 
rotation (A4), depuis sa position de repos jusqu'^ une 
position de commutation dans laquelle il actlonne un or- 
gans de commutation (35), et en ce qu'il est prdvu des 
moyens de rappel eiastique qui tendent k ramener I'ele- 
ment de prehension (36) de sa position de commutation 
vers sa position de repos. 
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Description 

[0001] L'invention concerne une poignee d'ouvrant de 
vdhicule automobile comportant un Element de prehen- 
sion a double tonction mont6 pivotant autour de deux s 
axes d'aillculatiQn distincts. 

[0002] L'aivention se rapporte plus particulierement h 
une poignee d'ouvrant de v^hicule automobile, du type 
comportant un element de prehension qui s'6tenddu c6- 
.16 exteme d'un panneau de carrosserie et qui est arli- 
cule sur un support de poigriee, autour d'un premier axe 
sensiblement paraliele au plan du panneau de carros- 
serie, de mani^re k pivoter vers I'exterieur entre une po- 
sition de repos et une position d'ouverture dans laquelle 
il commande Touverture une serrure de I'ouvrarit. 
[0003] Uinvention trouvera plus particulierement a 
s'appliquerdans le cadre des systemesde s6curit6 pour 
vehicule automobile dans lesquels la condamhatlon et 
la d6condamnation de la serrure de I'ouvrant sorit g6- 
r^es par une unite centrale d'antivol qui, pour autoriser 
un tel deverrouillage ou un tel verrouillage, pfocede h 
une interrogation & distance tfun badge rfidentiflcation 
porte par I'utilisateur. 

[0004] Untelsystemedesecurlteestparexemplede- 
crit dans le document EP-A-0.21B.251 . 2S 
[0005] Dans le dispositif ddcrit dans ce document, ia 
sequence d'authentificatlon est d6clenchee par Putilisa- 
teur lorsqu'il manipule I'element de prehension de la poi- 
gnee. L'element de prehension agit alors sur un com- 
mutateur eiectrique. Dans ce document, il est notam- so 
ment prevu que lorsque Putilisateurtire reiimentde pre- 
hension vers rexterieur, il d6clenche le deverrouillage 
de la serrure. Pour proceder au verrouillage de la ser- 
rure, il est prevu que I'utilisateur manoeuvre l'element 
de<prehension en sens inverse afln^e ddclencher un «35 
second commutateur 

[0006] Dans une telle conception, dans laquelle le le- 
vier de prehension est susceptible d'etre manoeuvre se- 
lon le meme mouvement mals dans deux sens differents 
pour provoquer deux actions dif!6rentes. ueiement de 40 
prehension est done amene k occuper d'une part une 
position intenmediaire de repos et, d'autre part, deux po- 
sitions extremes opposees dans lesqueiles il active res- 
pectivement Tun ou i'autre des commutateurs. 
[0007] Or, il est neeessaire par ailleurs de prevoir des 
moyens de rappel eiastique du levier vers sa position 
de repos k partir de chacune de ses positions extremes. 
Ainsi, dans le cadre d'un levier dans lequel les deux po- 
sitions extremes sent obtenues simplement en inver- 
sant le sens de manoeuvre du levier mais en oonservant so 
la meme direction de mouvement, la position interme- 
diaire de repos ne pourrait etre definie qu'en tenant 
compte de Taction antagoniste des deux moyens de rap- 
pel. 

[0008] Une telle solution ne peut etre satisfaisante car ss 
la position intenmediaire de repos ne peut pas alors etre 
definie de maniere precise, sauf a utiliser des moyens 
d*emboitement elastique pour maintenir I'element de 



prehension dans une position determin^e. ce qui pre- 
senterait {'inconvenient d'imposer^ I'utilisateur uh effort 
initial important pour d^gager l'element de prehension 
de sa position de repos intermediaire en vue de l*em- 
mener vers Tune ou I'autre de ses positions extremes. 
[0009] L'invention a done pour objet de proposer une 
nouvelle conception de poignee d'ouvrant de vehicule 
automobile dans laquelle l'element de prehension peut 
etre manoeuvre selon deux mouvements diff6rents pour 
exercer deux fonctions drfterentes, ces deux mouve- 
ments se faisant chacun a partir d'une meme position 
de repos intermediaire stable et definie. 
{0010] Dans ce but, l'invention propose une poignee 
d'ouvrant de vehicule automobile, du type coniportant 
un element de preherision qui s'etend du cote externe 
d'un panneau de carrosserie et qui est articule sur un 
support de poignee, autour d'un pjrerhler axe, de manie- 
re k pivoter vers I'exterleur entre une position de repos 
et une position d'ouverture dans laquelle il commande 
I'ouverture d'une serrure de Touvrant, caracterisee en 
ce que l'element de prehension est susceptible d'etre 
deplace en rotation de Pexterieur vers finterieur, sehsi- 
blement autour d'un second axe de rotation, depuis sa 
position de repos jusqu'^ une position de commutation 
dans laquelle il actionne un organe de commutation, et 
en ce qu'il est prevu des moyens de rappel elastique qui 
tendent k ramener Peiement de prehension de sa posi- 
tion de commutation vers sa position de repos. 
[0011] Selon d'autres caracteristiques de invention : 

le second axe de pivotement de I'eiement de pre- 
hension est defini par la cooperation d'une surface 
de reiement de prehension avec une surface com- 
plementaire fixe, ies deux surfaces etant en appui 
Piine contre I'autre lorsque Peiement de prehension 
est en position de repos ; 

I'eiement de prehension est un levier qui est articuie 
sur le support entre ses positions de repos et 
d'ouverture par une premiere extremite d'articula- 
tion, sa seconde extremite opposee commandant 
I'ouverture de la serrure. et la premiere extremite 
du levier est susceptible d'etre deplacee transver- 
salement vers rinterieur, par pivotement du levier 
sensiblement autour d'un axe situe k proximite de 
I'extremite opposee, depuis une position de repos, 
vers laquelle elle est rappeiee eiastiquement: jus- 
qu'^ une position d'actionnement dans laquelle elle 
actionne un organe de commutation ; 
reiement de prehension comports une palette ex- 
teme et au moins une patte d'accrochage qui 
s'etend k rinterieur de I'ouvrant au travers d'un ori- 
fice correspondent du panneau de carrosserie et 
qui est articulee sur le support, et la patte d'accro- 
chage comports une surface d'appui qui, lorsque la 
palette est en position de repos, est en appui contre 
une surface compl6mentaire du support de 
poignee ; 

la surface d'appui de la patte d'accrochage est for- 
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m6e par un bossage qui coop^re avec un creux 
compl^mentarre du support pour d^finir le second 
axe d'articulation ; 

la patte d'accrochage est articul6e sur le support 
par une extremite opposee k la palette, et, le long 
de la patte d'accrochage, la surface d'appui est 
agenc^e entre la palette et Textremltd 
d'articulation; 

la palette, comporte au nrrains deux pattes d'accro- 
chage paralleles ; 

le support de polgn6e comporte une tige d'articula- 
tion dont I'axe coincide avec le premier axe de ro- 
tation de I'^ldment de prehension et qui est re^ue 
dans une lumidreformte dans I'^ldmentde prehen- 
sion. . , 

[0012] D'autres caracteristiques et avantages de I'in- 
ventlon apparaitront ei la lecture de la description de- 
taillde qui suit pour la comprehension de laquelle on se 
reportera aux dessins annexes dans lesquels : 

les figures 1^3 illustrent un premier mode de rea- 
lisation d'une poignee selon invention dans lequel 
reiement de prehenision est illustre respectivement 
en position de repos, en position d'ouverture et en 
position de commutation ; et 
les figures 4 k 6 sent des vues simrlaires k celles 
des figures 1 ^.3 iilustrant un deuxi^me mode de 
realisation de I'lnventlon. 

[0013] On a illustre de maniere schematique sur les 
figures 1 a 3 un premier mode de realisation de I'inven- 
tion dans lequel reiement de prehension de la poignee 
est realise sous la forme d'un levler de prehension. 
[0014] La poignee 1 0 est destinee k etre mont6e sur 
un panneau exterieur de carrosserie 1 2 d'un ouvrant de 
vehicule automobile. La poignee 10 comporte pour I'es- 
sentiel un support de poignee 14, qui est destine k §tre 
fixe du c5te interne du panneau 12. et un levler de pre- 
hension 1 6 qui est destine a etre agenee du cote externe 
d'un panneau 12, tout en etant fixe sur le support 14. 
[0015] Sur les figures, le support 14 n'est illustre que 
de maniere schematique et incomplete. 
[0016] Dans I'exemple de realisation des figures 1 k 
3, le levler de prehension 16 se presente sous la forme 
d'une barre qui s'etend selon une direction longitudina- 
le, horizontale par rapport k une orientation convention- 
nelle du vehicule automobile, et il est articuie sur le sup- 
port 14 par son extremite avant 18 autour d'un axe A1 
vertical, c'est-^-dire sensiblement parallele au plan du 
panneau de carrosserie 12 et perpendiculaire k la direc- 
tion longitudinale du levler 16. 

[0017] Blen entendu, les notions d'horizontale et de 
verticale sont utilisees ici dans le but de simplifier la 
comprehension de la description et ne doivent pas etre 
con^ues comme des limitations de la portee de I'inven- 
tion. notanrvnent quant Tortentation de la poignee. 
[001 8] Pour son articulation sur le support 1 4. 1'extre- 



mite avant 1 8 du levier 1 6 comporte un element de char- . 
niere 20 qui s'etend transversalement vers rinterieun au 
travers d'une ouverture avant 22 amenagee dans le 
panneau 12, et qui coopdre avec un element de char- 

s niere du support 14. 

[0019] A son extremite arriere 24. le levier de prehen- 
sion 16 comporte un element de commande 26 qui est 
destine ^ s'etendre transversalement vers I'interieur au 
travers d'une ouverture arriere 28 amenagee dans le 

10 panneau 1 2,,de maniere k pouvoir comrnander une trin- 
glerie associee k une serrure afin de provoquer I'ouver- . 
ture de I'ouvrant lorsque I'utilisateur manipule ie levier 
de prehension 1 6 en ecartant celui-ci par rapport au plan 
du panneau 12. 

IS [0020] Pour amener le levier 18 vers sa position 
d'ouverture, rutilisateur dolt done introduire sa main en- 
tre le panneau de carrosserie 1 2 et une surface de pre- 
hension 30 du levier 18 pour pouvoir tirer celul-ci vers 
lui, vers I'exterleur par rapport au panneau 12. 

20 [0021] Dans I'exemple de realisation illustre sur les fi- 
gures 1^3, reiement de charniere 20 agenee^ ^ I'extre- 
mite avant 1 8 du levier 1 6 est perce selon I'axe A1 d'une 
lumiere 34 qui s'etend sebn une direction transversale 
perpendiculaire k la direction longitudinale et perpendi- 

2S culaire au plan du panneau 12. Une ttge d'articulation 
32, d'axe A1 et solidaire du support 14 de la poignee, 
traverse cette lumi^re 34. Des moyens de rappel eias- 
tiques (non representes) sont agences de manidre k 
solliciter reiement de chamiere 20 transversalement 

30 vers I'exterieur. de telle sorte que la tige 32 d'articulation 
soit regue^ Tune des extremites de la lumiere 34, tout 
au moins lorsque le levier 16 est dans une position de 
repos illustree k la figure 1 . 

[0022] Lorsque Tutiiisateur agrippe le levier 16 par la 

3S surface de prehension 30, et qu'rl famine transversale- . 
ment vers I'exterieur, ii provoque done une rotation du 
levier 16 jusqu'^ sa position d'ouverture illustree k la fi- 
gure 2. L'eierrient de chamidre 20 du levier 16 effectue 
done alors un simple mouvement de rotation autour de 

40 la tige d'articulation 32 d'axe A1 . 

[0023] Au contraire. lorsque. k partir de la position de 
repos. I'utilisateur appuie transversalement de i'exte- 
rieur vers rinterteur sur 1' extremite avant 1 8 du levler 1 6, 
reiement de chamiere 20. et done I'extremite avant 18 

45 du levier 1 6, sont susceptibles de se deplacer transver- 
salement vers I'interieur, un jeu adequat etant prevu en- 
tre I'extremite avant 18 du levier 16 et le panneau de 
carrosserie 12. Ce jeu peut d'arlleurs etre realise sous 
la forme d'un vide ou sous la forme d'un element d'6tan- 

50 cheite compressible. 

[0024] De la sorte. le levier peut done etre amene jus- 
qu'^ une position Illustree k la figure 3, i'eiement de char- 
niere 20 pouvant alors par exemple provoquer la com- 
mutation d'un commutateur 35, ce qui est illustre de ma- 

ss niere schematique sur les figures. Le mouvement de 
reiement de chamiere 20 est permis par la presence de 
la lumiere 34 dans laquelle se deplace la tige 32. 
[0025] En position de repos. on peut voir que I'extre- 
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mitd arriere 24 du levier 16 est sensiblement en appui 
transversal vers rinterieur centre le panneau de carros- 
serie 12. evenluellement avec interposition entre les 
deux d'un element d'etanch6it6. De la sorte, dans le 
mouvement du levier 16 entre sa position de repos et 
sa position de commutation, !*«xtremite arriere 24 du le- 
vier 16 teste sensiblement immobile de telle sorte que 
ce mouvement peut etre assimile a un mouvement de 
rotation autour d'un axe parallele a I'axe A1 , axe qui est 
determine- par. la. g6dm6tirie des surfaces respectives 
tf appui de j'extr6mlte arriere 24 du tevier 16 et du pan- 
neau 12. ■■ • ' ' 

[0026] Un deuxi^me mode de rjealisatibn de I'inven- 
tion, dans iequel I'^lement de prehension est realist 
sous la-forme d'une palette 36, est illustr6 sur les figures 
4^6 dans lesquelles des 6lements Identlques ou simi- 
laires ^ ceux decrits prec6demment sont design es par 
les memes chiffres de reference. 
[0027] Dans les poign6es k palette, I'6l6ment de pre- 
hension 36 pr^sente sensiblement la forme d'une pla- 
que 38 qui, en position de repos, s'etend sensifcplement 
parallelement au panneau de carrosserie 12, rext6- 
rieur de celui-^:), de telle sorte qu'une face 40 de la pla- 
que 38, toumee en direction du panneau de carrosserie 
12, solt matgrd tout accessible Si Tutilisateur afin quMI 
puisse amener la.palette 36 d'un© position de repos ii- 
Iustr6e k la figure 4 h une position d'ouverture lllustrde 
a la figure 5. 

[0028] La palette 36 comporte par ailleurs au moins 
une patte d'accrochage 42 qui s'6tend vers I'interieur de 
I'ouvrant au travers d'une ouverture 44 amenagee dans 
le panneau de carrosserie 12. De pr6f6rence, la palette 
comporte deux pattes 42 identiques qui sont decalees 
selon une direction perpendiculaire au plan des figures 
4 ^6: Les pattes 42s'i§tendent depuis un bord superieur 
de la plaque 38 en reference k rorientatlon des figures. 
Chaque patte 42 comporte une premiere branche 46 qui 
s'etend transversalement vers I'interieur depuis le bord 
superieur de la plaque 38. une deuxidme branche 48 
qui la prolonge verticalement vers le haut et une troisife- 
me branche 50 qui prolonge la deuxidme transversale- 
ment vers Kext^rieur. 

[0029] L'extremite libre de la trolsi^me branche 50 est 
articulee sur le support 14 autour tfun axe A3 qui. sur 
les figures 4^6, est sensiblement horizontal, parallele 
au plan general du panneau 12. Les pattes d'accrocha- 
ge 42 pr^sentent done, dans un plan perpendiculaire k 
I'axe A3, la forme d'un Uouve ft vers I'exterieur qui forme 
un degagement permettant d'amener la palette 36 vers 
sa position d'ouverture sans interf6rer avec le support 

[0030] Pour son articulation sur le support 1 4, l'extre- 
mite libre du troisieme tron9on 50 de chacune des pattes 
comporte une lumiere en arc de cercle 54 dans laquelle 
est regue une tige d'articulation 32 d'axe A3 solidaire du 
support 14. Des moyens de rappel 6lastiques 56 solli- 
citent les pattes 42 de telle sorte que, tant que la palette 
36 est manoeuvree entre ses positions de repos et 



d'ouverture, la tige d'articulation 32 demeure^ I'une des 
extr^mitSs de la lumldre 54 en arc de cercle. 
[0031] Par ailleurs, d'autres moyens de rappel elasti- 
ques (non representes) permettentde ramenerla palet- 
s te 36 vers sa position dlouverture depuis sa position de 
repos, 

[0032] Comme on peut le voir sur les figures, les pat- 
tes d'accrochage 42 de la palette 36 pr6sentent par 
ailleurs au voisinage de ^intersection entre les deuxle- 

10 me branche 48 et troisieme branche 50, un pion 58 qui 
s'etend verticalement vers ie haut et:qut est regu dans 
une empreinte 60 dont fa forme.^ph6rique est sensible- 
ment complementaire de celle de la tete du pion 58. 
L'empreinte 60 est fdrm6e dans un retour transversal 

IS 62 du support 1 4 qui s'etend juste au-dessus du troisie- 
me tron^n 50 de la patte d'accrochage 42. Lorsque la 
palette 36 est amende de sa position de repos sa po- 
sition d'ouverture, le pion 58 s'ecarte de l'empreinte 60, 
de telle sorte qu'il ne g^ne en rien le mouvement de la 

20 palette 36 et il ne revient au contact de Tempreinte 60 
que lorsque la palette 36 a attaint de nouveau sa posi- 
tion de repos. 

[0033] Au contraire, lorsque I'utilisateur tend k ap- 
puyer sur la plaque 38 de la palette 36 transversalement 
2S de I'exterieur vers rint6rieur, I e pion 58 est en but6e au 
fond de l'empreinte 60 et ces deux surfaces compld- 
mentaires determlnent un nouvel .axe de rotation A4 de 
la palette 36 par rapport au support 14. Ce second axe 
A4 est parallele ^ I'axe A3 mais II est d6cal6 transver- 
sa salement vers I'intdrieur par rapport a celui-ci et te mou- 
vement de rotation autour de I'axe A4 est permis grace 
k la presence de la lumiere 54 en arc de cercle qui est 
centree sur I'axe A4. 

[0034] Ainsi, par rotation autour du second axe A4, la 
palette 36 est susceptible d'etre amenee vers une posi- > 
tion de commutation illustree k la figure 6 dans laquelle 
on peut voir que I'extr^mitS libre de la troisidme branche 
50 de la patte 42 s'est deplacee de manifere ^comprimer 
les moyens de rappel elastiques 56 et de telle sorte que 
40 la lumiere 54 s'est deplacee par rapport k la tige d'arti- 
culation 32 qui, elle, est fixe. 

[0035] Dans cette position de commutation, la palette 
36 est susceptible de ddclencher un commutateur 6lec- 
trique 35 illustre de maniere sch6matlque sur les figu- 
45 res. 

[0036] Dans le premier type de poignee correspon- 
dant aux figures 1 et 3, on remarque que la surface de 
prehension 30 est situee entre, tfune part, I'axe d'arti- 
culation A1 de I'element de prehension et, d'autre part, 

50 les moyens 26 par lesquels cet element de prehension 
agit sur la tringlerie de commande de la serrure. Au con- 
traire, dans le deuxieme de poignee illustre sur les figu- 
res 4 ^ 6, la tringlerie de commande de la serrure est 
reliee par exemple a une des pattes 42 d'accrochage 

55 de telle sorte, par rapport k I'axe de rotation A3 de I'ele- 
ment de prehension 36, la surface de prehension 40 se 
s'ltue a une extremite libre de la palette 36. 
[0037] Ainsi. en prevoyant que I'eiement de pr6hen- 
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sion dScrive des trajectoires differentes suivant que son 
mouvement correspond k une manoeuvre de verrouilla- 
ge ou de deverrouillage, on peut d6finir une position in- 
termediaire de repos qui est stable. Lea deux mouve- 
ments 6tant parfaitement decouples, il nV a aucun ris- s 
que que I'un des mouvennents se d^clenche accidenteir 
lement lorsque rutilisateur souhaite manipuler T^l^ment 
de prehension selon I'autre rpouvement. 
[0038] De plus, 6tant donn6 que la course necessaire 4. 
pour effecteur la commutation est tr6s faible la poign6e io 
selon invention permet que le second axe de rotation 
de r616ment de. prehension soit d6fini de manidre trSs 
simple par des surfaces complemehtaires en appui Tune 
contre Tautre, sans qu'^l soit necessaire de faire appel 
k une "veritable" articulation penalisante k la fois en ter- is 
mes de coOt de labrtcation et en temnes de temps de 
montage. 



Revendications 

5. 

1. Poignee d'ouvrairit de vehicule automobile, du type 
comportant un element de prehension (16, 36) qui 
s'etend du c6te exteme d'un panneau de carrosse- 
rie (1 2) et qui est articuie sur un support de poignee 
(14), autour d'un premier axe (A1 , A3), de manidre 

k pivoter vers Texterieur entre une position de repos 6. 
et une position d'ouverture dans laquelle il com- 
mande rbuverture d'une serrure de Touvrant, 

caracterisee en ce que retement de prehen- 30 
sion est susceptible d'etre deplace en rotation de 
Texterieur vers Tinterieur, sensiblement autour d'un 
second axe de rotation (A4), depuis sa position de 
repos jusqu'^ une position de commutation dans la- 7. 
<)uelle il actlonne un organe de commutation (35), * 3S. 
et en ce qu'il est prevu des moyens de rappel eias- 
tique qui tendent k ramener i'eiement de prehen- 
sion (36) de sa position de commutation vers sa po- 
sition de repos. 8. 

40 

2. Poignee selon la revendication 1 , caracterisee en 
ce que le second axe de pivotement de reiement 
de prehension est defini par la cooperation d'une 
surface (24, 58) de reiement de prehension (16, 36) 
avec une surface complementaire fixe (12, 60). les 45 
deux surfaces etant en appui Tune contre Tautre 
lorsque reiement de prehension (16, 36) est en po- 
sition de repos. 



transversaiement vers Tinterieur. par pivotement du 
fevier (16) sensiblement autour d'un axe situe^ 
proximite de Textremlte opposee (24), depuis une 
position de repos. vers laquelle elte est rappeiee 
eiastiqu^ment, jusqu'^ une position d'actionhement 
dans laquelle elle actlonne un organe de commuta- 
tion (35). 

Poignee selon la revendication 2, caracterisee en 
ce que reierrient de prehension compprte une pa- 
Jette externe (36) et au nrK3ins une patte d'accrocha- 
ge (42) qui s'etend k I'interieur de Touvrant aiu tra- 
vers d'un orifice (44) correspondant du panneau de 
carrosserie .(12) et qui est articuiee sur le support 
(14), et en ce que la patte d'accrochage (42) com- 
porte une surface d'appui (58) qui, lorsque la palette 
(36) est en position de repos, est en appui contre 
une surface complementaire (60) du support de poi- 
gnee (14). 

Poignee selon la revendication 4, caracterisee en 
ce que la surface d'appui de la patte d'accrochage 
(42) est formee par un bossage (58) qui coopere 
avec un creux complementaire (60) du support (12) 
pour definir le second axe d'articulatton (A4). 

Poignee selon la revendication 5, caracterisee en 
ce que la patte d'accrochage (42) est articuiee sur 
le support (14) par une extremite (50) opposee k la 
palette (38) et en ce que. le long de la patte d'ac- 
crochage (42), la surface d'appui (58) est agencee 
ehtre la palette (38) et I'extremite d'articulation (50). 

Poignee selon I'une quelconque des revendications 
4^ e. 'caracterisee en ce que la palette (36) com- 
porte au moins deux pattes d'accrochage (42) pa- 
ralieies. 

Poignee selon I'une quelconque des revendications 
precedentes, caracterisee en ce que le support de 
poignee (14) comporte une tige d'articulation (32) 
dont Taxe coincide avec le premier axe (A1, A3) de 
rotation de reiement de prehension (16) et qui est 
regue dans une lumlere (34) formee dans reiement 
de prehension (16). 



3. Poignee d'ouvrant de vehicule automobile selon so 
I'une quelconque des revendications precedentes, 
caracterisee en ce que reiement de prehension est 
un levier (16) qui est articuie sur le support entre 
ses posKions de repos et d'ouverture par une pre- 
miere extremite d'articulation (18), sa seconde ex- ss 
tremite opposee (24, 26) commandant I'ouverture 
de la serrure, et en ce que la premiere extremite 
(18) du levier (16) est susceptible d'etre deplacee 
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